2. MODULE

2.1 KOMPAKT-DDC ohne UST-Archiv (256k RAM) KD1000

mit UST-Archiv  (1MB RAM) KD1001
2.1.1 KOMPAKT-DDC CPU-Teil
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LEISTUNGSMERKMALE

Das Kompakt-DDC-Modul gliedert sich in einen CPU-Teil als Zentraleinheit des Systems und einem ange-
gliederten 1/O-Teil mit digitalen und analogen Ein- und Ausgangen und Regelbausteinen. Der CPU-Teil
besteht aus der CPU-Karte mit Prozessor und der integrierten Bedienoberflache und einer RS232-
Programmiergerateschnittstelle. Die Breite des Moduls betragt 24TE = 4 Steckplatze.

Die Kompakt-DDC KD 1000 arbeitet das im RAM-Speicher hinterlegte Anwenderprogramm ab. Es Uber-
nimmt die logische Verknipfung der Erweiterungsmodule Uber den internen KD-Bus, die Kommunikation mit
weiteren DDC-Unterstationen Uber ein Kommunikationsmodul, sowie die Anbindung der seriellen RS232-
Schnittstelle (Programmiergerateschnittstelle).

Es stehen Programmspeicher zur Verfigung, die auch fur umfangreiche Steuerungsprogramme ausreichend
grof® dimensioniert sind. Zum Schutz vor Datenverlust bei Spannungsausfallen sind der Arbeitsspeicher
(RAM), die Zeituhr und die remanenten Merker durch eine Lithiumbatterie gepuffert. Eine hohe Verarbei-
tungsgeschwindigkeit, auch bei umfangreichen Steuerungs- oder rechenintensiven Regelungsaufgaben,
wird durch einen 16/32Bit-Mikroprozessor in Verbindung mit dem Prinzip "verteilte Intelligenz" erreicht: Alle
Peripheriemodule besitzen eigene Mikroprozessoren, die Standardfunktionen der Steuerung tbernehmen,
und das CPU-Modul sowie den Bus entlasten. Dadurch konnten auf dem CPU-Modul zuséatzliche
umfangreiche Funktionen integriert werden, die nullspannungssicher als Firmware im EPROM abgelegt sind.
Dem Anwender stehen standardmaRig zur Verfiigung: 64 Betriebsstundenzahler mit je einem Grenzwert,
eine Schaltuhr mit 32 Kanalen, sowie zahlreiche Zeitglieder, Zahler und Impulszahler.

Die CPU besitzt Echtzeitverhalten. Eine batteriegepufferte Zeituhr mit Kalender ist auf der Prozessorkarte
enthalten. Alle Zeiten kénnen direkt Uber die Anzeige auf der Frontplatte abgelesen und eingestellt werden.

V151 1.03 2.1 CPU-Modul 8AE 8AA 8DE 8DA KD1000 KD1001.doc
21.1-1



Sytemiiberwachung

Bei Inbetriebnahme des PMC-Systems fiihrt die CPU eine automatische Selbstdiagnose durch. Die Speicher
RAM und EEPROM und die Konfiguration der KD-Module werden Uberprift. Das Ergebnis wird durch eine
Status-LED auf der Frontplatte angezeigt:

fehlerfreier Betrieb (RUN) - LED griin

Sytemfehler (FAULT) - LED rot

Zur internen Systemiiberwachung ist eine Watchdogfunktion mit Relaismeldung integriert.

Schnittstellen

Die Programmiergerateschnittstelle auf der Vorderseite des CPU-Moduls dient zum Anschlul} eines
Standard- PCs (Notebook) als Programmier- und Bedienstation. Der PC ermdglicht mit der Programmier-
software SW 1000 die komfortable Erstellung von Anwenderprogrammen auch "Offline" ohne Verbindung
zur Kompakt-DDC. Dokumentationsausdrucke kénnen erstellt werden. Lauffahige Programme werden Gber
die Programmiergerateschnittstelle dem CPU-Modul Gibergeben.

Kommunikationsmodule

Zur Kommunikation mit anderen DDC-Unterstationen und Anbindung an eine GLT-Station ProGrafNT Uber
den genormten PROFIBUS-FMS ist das CPU-Modul durch eine Erweiterungsplatine, das Kommunikations-
modul CM 100x, aufrustbar. Alternativ stehen folgende weitere Kommunikationsmodule zur Verfiigung:

Kommunikationsmodul Typ

RS232-Schnittstellen mit 3964R-Protokoll CM1100

TTY-Schnittstellen, mA-Schleife CM1200

BACnet-Schnittstelle RJ45 CM1400
Funkuhrenempféanger

Die Kompakt-DDC erkennt das Uhrenmodul Typ DCF 077 am Digitaleingang DE 0, wenn dieser entspre-
chend konfiguriert ist (Steckbriicke JP4 auf der Leiterplatte auf ,Uhrenmodul DCF 77“ stecken It. nachfolgen-
dem Kap. ,Einstellungen auf der Leiterplatte®). Sobald Impulse des Funkuhrenempfangers eintreffen, wird
die Echtzeituhr der KD 1000 automatisch mit dem Funkuhrensignal syncronisiert. Wenn Impulse bei der KD
1000 eintreffen, werden diese im Servicemenu unter Menlpunkt Test | DCF 77 angezeigt.

Unterstationsarchiv in KD1001

Die Geratevariante KD1001 besitzt die Voraussetzungen (Speicherausbau) zum Fihren eines MelRwert- und
Ereignisarchives, das per Software vor Ort oder tiber Modem ausgelesen werden kann. (Ausfuhrliche
Informationen siehe Kap. 1.4).
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MODULADRESSEN

Die Kompakt-DDC besteht logisch aus einem CPU-Modul (KD1000), einem Anzeigemodul (AZ2100) und
einem Regelmodul (RM2000). Aus diesem Aufbau ergibt sich folgende Moduladressierung:

Honfig Allg_Par Edit Druck
ADR. BEZ. KOMMENTAR CESC — Ende>
5} KD1 8668 KD1 8668
8 K1 888 KD aaa
1 AZ21688 in KD1#ABAA integriertes Anzeigemodul
2 RMZ888 in KD1988 integriertesz Reglermodul

EINSTELLUNGEN AUF DER LEITERPLATTE

A

E PC-Bus fiir CM2300 aktiv

PC-Bus fir CM2300 nicht aktiv nur fir Servicezwecke

|

fe JP3

1 [oum] P
T [ P

JP1

[

/ Rev.C

JP4 [«mm DE O frei beschaltbar
-
nee €| [@8+] DEO fiir Uhrenmodul DCF77

[Eme] 5V fur 1 CM2300-Modul liegt an Kl. a30 an
(=@ 5V anKIl. a30 ist abgeschaltet

[

T

~
.ﬁ\Rw

CP12_COD

[HILithiumsv H:I z |[e
e

| &~

El Lagerzustand, Batterie nicht angeschlossen Unterstationsadresse

Z=Zehner, E= Einer

E Betriebszustand, Batterie angeschlossen

Hinweis zur Aktivierung und Wechsel der Batterie:

Um eine Entladung wahrend der Lagerzeit zu vermeiden, ist die auf der Leiterplatte bestlickte Pufferbatterie
im Auslieferungszustand nicht aktiviert. Bei Inbetriebnahme muf} die Pufferbatterie mit Jumper JP1 ange-
schlossen werden. Um vorzeitige Entladung zu vermeiden, dirfen die Kontakte der Batterie nur mit
sauberem Werkzeug oder Tuch angefal3t werden.
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INTEGRIERTE BEDIENOBERFLACHE (detaillierte Bedienhinweise siehe Handbuch HB 1200)

® RUN LED || RESET
ALARM || EAULT TEST

Heizkreis HZG 01

Vorlauftemp.
56,3 °C

CP_MOD.DRW

Auf der Frontplatte des CPU-Moduls KD1000 / KD1001 ist eine Bedienoberflache mit 18 Tasten, 2 Status-
LEDs und einem 4-zeiligen LCD-Display angeordnet. Fiir den Anwender bietet sich als besonderer Vorteil
die Mdglichkeit ohne zusatzliches Bediengerat Daten und Zustande der Anlage abzulesen, zu testen und zu
parametrieren.

Mentigeflihrt kbnnen Betriebsstundenzahler, Schaltzustande oder Zeiten abgelesen und Parameter
verandert werden. Bei Inbetriebnahme von Regelungen kdnnen beispielsweise Sollwerte oder Regler-
parameter direkt am Schaltschrank ohne zusatzliches Programmiergerat optimiert werden.

Die Standardanzeigen kénnen mit dem PC-Programm PMC-DISP mit anlagenspezifische Texten erweitert
werden. Neben Unterstations- oder Anlagennamen (z.B. HEIZUNG/LUFTUNG) kann Antrieben und MeRwer-
ten, Datenworten, Merkerbits u.a. eine frei wahlbare Bezeichnung zugewiesen werden. Zu dieser Bezeich-
nung wie "Zuliifter" werden bereits vorgegebene Zustande (z.B. EIN/ AUS / AUTO / GESTORT /...°C usw.)
und aktuelle Werte angezeigt. Ebenso kann die Schaltuhr Gber Klartextmenis bedient werden.

Reset, Lampenpriifen, Sammelstérung

Am Bediengerat kann per Tastendruck ein Lampentest durchgefiihrt werden. Angezeigt werden durch
Status-LEDs "RUN/FAULT" fehlerfreier Betrieb / Systemfehler und mit LED "ALARM" Sammelstérung' mit
Letztwertmeldung. Uber einen potentialfreien Kontakt auf der Prozessorplatine kdnnen eintreffende
Stérungsmeldungen zum Einschalten einer Hupe o.a. automatisch weitergeschaltet werden. Quittieren und
Rucksetzen erfolgt durch Reset-Taster auf dem Bedienfeld.

MeBwertstérung (ab Firmwareversion 1.68)

MeRwertstérungen werden von allen Ni1000-Eingangen ausgel6st, die unterbrochen, kurzgeschlossen oder
deren Mefbereich um mind. 1% unter- oder Uberschritten ist. MeRwertstérungen I6sen eine Sammelstor-
meldung (LED ,alarm®) aus und werden im Servicemenu unter Menlpunkt Alarm angezeigt.

Hinweis fir Inbetriebnahme: MeRwertstérung wird auch ausgeldst, wenn an einem Eingang kein Fihler
angeschlossen ist. Deshalb missen nicht benutzte Fiihlereingange auf ,10V* umgestellt werden.

PaBwortsystem

Ein PalRwortsystem bietet Schutz vor unberechtigten Eingriffen. 3 Zugriffsebenen kénnen vereinbart werden.
Abgestuft kann man fiir Mitarbeiter, die nur mit Uberwachungstatigkeit betraut sind nur Ablesen ohne
Anderungsmadglichkeit zulassen, eine andere Gruppe kann zusétzlich parametrieren und eine dritte Gruppe
auch das Anwenderprogramm andern und Testfunktionen nutzen (Level 2). Im Auslieferungszustand ist das
Standardpawort ,0“ vorgegeben. Pallworte werden im Programmiergerat festgelegt und an die CPU Uber-
tragen. Sie bestehen aus max. 4 Ziffern.

CPU urléschen: Netz EIN/AUS und Tasten LED TEST und RESET gleichzeitig driicken.
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ANSCHLUSSBILD KD 1000 / KD 1001
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Kommunikations- Versorgung
schnittstelle 24V AC/DC FC-Bus
u/+ v/-
al2 |a10 | a8 | a6 |c12 |c10 |c8 |c6 a32 yc32 a28 | c28
|ExTolExT1|EXT2|EXT3[EXT4|EXTS[EXTS|EXT7| 24V |GND SDA| SCL
CPU-Karte
[ max. 24V /0,5A E—
- Steckplatz fiir
g Programmiergerate- Kommunikationsmodul | | |
8 schnittstelle
.
g TX | RX [GND |E10]E11]E1.2|E1.3]E1.4[E15]| E1.6][E1.7] [FR]IFR]| [wp |wbp]| [ss ] ss|
at8 |c18 [c32 la16 lc16 at4 lc14 |a4 [c4 |a2 lcz a20 |c20  [a22 |c22  |a24 J:24
Programmiergeréte- Digitale Eingange 24V AC/DC freier Watchdog Sammel-
schnittstelle Relaisausgang stérung

” HINWEISE FUR DIG. AUSGANGE
Leistungsschiitze nicht direkt an die digitalen Ausgange, sondern iiber separate Koppelrelais (z.B.
I KRO05.01) anschlieRen. Induktive Lasten wie Schiitze, usw. miissen entstort werden (RC-Glieder).
Keine kapazitiven Lasten oder Lampen direkt Schalten !
Durch Einschaltstrom kénnen sonst die Kontakte verkleben.

Anschluf Beschreibung
E1.0..1.7 Digitale Eingange 24V AC/DC, nicht potentialgetrennt
EXTO0...7 Diese Anschlisse sind intern mit dem 60-poligen Erweiterungsstecker verbunden. lhre
Funktion wird durch die angeschlossene Erweiterungsplatine fir Kommunikation mit
anderen Unterstationen definiert (Kommunikationsmodule CM1xxx).
Relais-Ausgange (potentialfreie Kontakte, 24V/0,5A):
FR freier Relaisausgang, kann als Ausgang A 0.3 angesprochen werden,
WD Watchdog-Relais, schaltet ab, wenn CPU ausfallt.
SS Sammelstérkontakt (Hupenkontakt), schaltet bei Alarm aus und bei Quittierung wieder ein.
SER TX V.24-Sender ( Parallelausgénge zur RS232-Programmiergerateschnittstelle;
SER RX V.24-Empfanger ( dienen zur Kommunikation mit dem Programmiergerat.
SDA, SCL [2C-Bus zur Anbindung eines Kommunikationsmoduls CM2300
24V /| GND 24V-Spannungsversorgung des Moduls, wahlweise AC oder DC
5V 5V DC-Ausgang zur Versorgung eines CM2300-Moduls (ab Platinenrevision C verfugbar)
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ADRESSEN DER LOGISCHEN EIN-/ AUSGANGE KOMPAKT-DDC - CPU-Teil

Eingang | Funktion Ausgang | Funktion
E 0.1 |1, solange RESET-Taster gedrickt A 0.1 Funktion entsprechend RESET-Taster
E 0.2 |1, solange LED TEST-Taster gedriickt A 0.2 |Funktion entsprechend LED TEST-Taster
E 0.3 |1, solange Sammelstérung aktiv A 0.3 |[freier Relaisausgang (KI. a20/c20)
(quittiert oder unquittiert)
E 0.4 |1, solange Sammelstérung aktiv A 0.15 | Zyklusblinker
(unquittiert)
16 ,logische Stdrmeldungen®. Beim Setzen
E 0.7 |BATT LOW - Meldung. 1 bei entladener [JA0.16... [eines oder mehrerer dieser Ausgange wird
oder nicht angeschlossener Batterie. A 0.31 die Sammelstérung aktiviert. Quittierung
Uber RESET-Taster oder A 0.1.
Ricksetzen der Sammelstérung erst
mdglich nach Ricksetzen aller ,logischen
Stormeldungen®.

alle sonstigen E 0.X sind reserviert alle sonstigen A 0.X sind reserviert
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2.1.2 KOMPAKT-DDC 1/0O -TEIL

8 digitale Eingange 8 analoge Eingange Ni1000/0...10V
8 freie Relaisausgange 8 analoge Ausgange 0...10V/0...20mA/3-Punkt
8 freie Status-LEDs 8 PID-Regler
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LEISTUNGSMERKMALE

Der 1/0-Teil der Kompakt-DDC ist auf der I/O-Karte untergebracht und bietet 8 digitalen Eingadngen, 8 Relais-
ausgange, 8 freie Status-LEDs, sowie einen Analogbereich mit 8 analogen Eingédngen 8 analogen
Ausgangen und 8 PID-Reglern. Als Software-Bausteine sind 2 Mittelwert-/ 16 Grenzwert-/ 8 Rampen- und 4
Min-/ Max- Bausteine implementiert, die vom Anwender frei konfiguriert werden kénnen.

Damit steht ein universelles DDC-Modul zur Verfiigung, das sich flexibel an alle Anwendungen anpassen
lakt. Auf einem EPROM sind als Firmware die genannten Softwarebausteine gespeichert. Diese sind mit der
Programmiersoftware frei konfigurierbar. Das Programm bietet dem Anwender fertige Masken fiir jeden
Reglerbaustein zur direkten Eingabe der jeweiligen Parameter an. Konfiguriert wird der Regler Uber das -
Programmiergerat. Parametrieren und Abfragen ist jedoch auch direkt tber die integrierte Bedienoberflache
moglich.
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SOFTWAREBAUSTEINE DES INTEGRIERTEN REGELMODULS

8 Eingangsbausteine 16 Grenzwertbausteine

8 Reglerbausteine 4 Min-Max-Bausteine

8 Ausgangsbausteine 2 Mittelwertbausteine

8 Rampenbausteine
Eingangs-— Heglenr Hegler Grenz—- Auswahl—- Ausgangs-—
baustein Rampe wert baustein baustein

frei verschaltbar

AEQ L Reglisr © Rampe 0 T O — mMIN AAQ
20| seo o | s — o o axo
. ]
— PID P-Regler g MM
AE1L 2 ™\_Regler 1 Rampe 1 I 2 ] wmw AA1
AEL s e pat — — b 2kt
. ]
FID P-Regler a3 MAX
AE2 X IN__Regler 2 Rampe 2 T 4 1 mIN AAZ
ac) ac2 G s — e e a2 14z
" T MAX
2 PID P-Fegler I8 —
AE3 L Reglier 3 Rampe 3 I 6% —{ MIN AA3
az3) a2 s | a3 — —— |we s 243
. 3
- PID P-Regler T 718 | MAX
AE4 X Ragler 4 Rampe 4 _arr —wmrme- AAd
AE4] |AE4 |Ar4 - __| JRA4 ~— WEAT WS And | At
L PID P-Regler T gl —
Ei0
. ggler ampe — MITTEL-
AES X Regler 5 R 5 110 AAS
ag5 e s s — R |y as) 1445
L PID P-Regler TAAEY
AEG B Regler & FRampe 6 12 AADB
acs| scs s | s ass| e
" PID P-Regler e
Ei4
AE7 XN\ Regler 7 Rampe 7 114 AAT
AEZ AET AY? HAT AMT AT
— — fm —] — Pl —
: PID P-Reglen 151
Ni 1000 - 6/2 — 10 ¥
0 - 10V 0/4 ~ 20 mA
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ANSCHLUSSBILD KD 1000 / KD 1001

I/ O-TEIL, rechter AnschluBstecker = \
1 :
o © PMC
KD 1000
o
Menii = ENTER i C
19.03.96 14:42 Zg
o(_|
660 o]
Len o) =
s
[Z] o
Versorgung Versorgung
Ausgangssteckkarten L ) Modul KD- Bus
24V AC/DC Analoge Eingange Ni1000/0...10V 24V AC/DC —
u/+  v/- u/+  v/- —
jaZ JCQ ‘aZB Ja12 ‘aM Ja16 al8 ‘azo ‘a22 Ja24 ‘azﬁ Ja32 \032 a30 |c30
I/O-K-ért-é NP+ [inp- T wNGID [AE2.0[AE2.1[AE22|AE2 3| AE24[AE2 5[ AE26[AE2 7| T [2av]eno] T kD1 ]KD2]~
o
: {KD1000 $ |
s {IKD1001
i Ausgangs- Ausgangs-
3 steckkarte 1 steckkarte 2
o
2
g
2‘ w W w
g I_AAz.oLAAleAAz.zJAAz.sl I_AA2A4LAA2.5|AA2.6JAA2.7J | J A‘I.OJ A1 I‘A142 LA1.3 I_A1A4 |A145J A1.6 JA1A7 l
a4 |a6 | a8 [a10 c4 |6 |c8 [o10 28 [mz Jcm ]me ]ms [020 [022 [024 che
Analoge Ausgange 0...10V / 0...20mA / 3-Punkt Digitale Ausgange 24V AC/DC - 0,5A
Ausgangssteckkarten
24V AC/DC 24V DC 24\ AC/DC
u/+ v/- + -
‘32 ‘02 \a2 ]02 a2 j(CZ)
KJRH AS1300
AS1100 AS1200 T
4 Ausg. 0...10V 4 Ausg. 0...20mA 1 Fir KD100x Jumper in
\ \ \ Stellung "KD" stecken"

|

)
| |

HEREEE

HINWEISE FUR DIG. AUSGANGE
Leistungsschiitze nicht direkt an die digitalen Ausgénge, sondern iiber separate Koppelrelais (z.B.
KR05.01) anschlieBen. Induktive Lasten wie Schiitze, usw. miissen entstort werden (RC-Glieder).

Keine kapazitiven Lasten oder Lampen direkt Schalten !
Durch Einschaltstrom konnen sonst die Kontakte verkleben.

Anschlu Beschreibung

A1.0..17 Digitale Ausgange als potentialfreie Kontakte, max. 24V AC/DC - 0,5A.
Gemeinsamer Anschlul} ist KI. c28.

AE2.0 ... 2.7 |8 galvanisch getrennte analoge Eingange (Optokoppler). Aufldésung 10Bit = 1024 Schritte.

AN.GND Die MeRbereiche werden auf der Karte mit Hilfe von Steckbriicken konfiguriert.
MeRbereiche: 0..10V/ Ni1000 0...100°C, zuséatzlich nur bei AE2.0: -30...+70°C.
Bezugspotential fur die analogen Eingange ist die KI. AN.GND (ANALOG GND).
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AA2.0 ...2.3 |4 analoge Ausgange deren Funktion durch eine Ausgangssteckkarte AS.. auf Steckplatz 1
bestimmt wird (0...10V / 0...20mA oder Relaisausgange).

AA2.4 ...2.7 |4 analoge Ausgange deren Funktion durch eine Ausgangssteckkarte AS.. auf Steckplatz 2
bestimmt wird (0...10V / 0...20mA oder Relaisausgange).

INP+ 24V -Spannungsversorgung der Ausgangs-Steckkarten. Diese Spannung kann von der
INP- Spannungsversorgung des Systems galvanisch getrennt sein.

24V / GND 24V-Spannungsversorgung des Moduls, wahlweise AC oder DC

KD1/KD2 Interner serieller Bus zur Verbindung der Peripheriemodule mit dem KD100x-Modul

ADRESSEN DER LOGISCHEN EIN-/ AUSGANGE AZ2100
(in KD1000 integriertes Anzeigemodul)

Eingénge: Stérungs- Ausginge: Ausgaénge: Ausgidnge: | Ausgange:
freigaben LED GRUN LED ROT LED ROT RELAIS
0=FREIG. DAUER BL + QUIT

1=GESPERRT Keine SA.Stérung | (Stor-LED)
Kein Speicher
E1.0 A1.24 A1.0 A1.8 A1.0+A1.8 A1.16
E1.1 A1.25 A1.1 A1.9 A1.1+A1.9 A1.17
E1.2 A1.26 A1.2 A1.10 A1.2+A1.10 A1.18
E1.3 A1.27 A1.3 A1. 11 A1.3+A1.11 A1.19
E1.4 A1.28 Al1.4 A1.12 A1.4+A1.12 A1.20
E1.5 A1.29 A1.5 A1.13 A1.5+A1.13 A1.21
E1.6 A1.30 A1.6 A1.14 A1.6+A1.14 A1.22
E1.7 A1. 31 Al1.7 A1.15 A1.7+A1.15 A1.23

Stor-LED: rotes Blinklicht wechselt auf Dauerlicht bzw. AUS nur durch Quittierung (wie Stérmeldung)

CODIERUNGEN AUF DER /0 - KARTE PB(IZZ)'!OOO / KD1001

Bereichsein.stellung der L: Ni1000/
anclogen Finginge AF2.0..2.7 o 0..100°C Nur AE2.0:
. O 100C
- [oj 0..10V o @ 30 +70°C
o,
Fingang: 3

gl

| Steckplatz 1 1| Steckplatz 2
‘ | \
\ | ‘
‘ | \
\ | ‘
‘ | \
\ | ‘
‘ | \
‘ |

PMCD4.PIC
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TECHNISCHE DATEN KD1000 / KD1001

KD1000 allgemein

Male

Gewicht
AnschluR3stecker

Versorgungsspannung /-strom

KD1000 allgemein
Pufferbatterie

- Lebensdauer

- Pufferzeit

Prozessor

Speicher

- Arbeitsspeicher RAM

- Datenspeicher EEPROM

Merker

Zeitglieder
- Bereich

Zahler
- Bereich

Impulszahler
- Bereich

Betriebsstundenzahler
- Bereich

Schaltuhr

- Kanale

- periodische Schaltpunkte
Zeituhr

Ein-/ Ausgange
Programmierung

Programmbausteine

Datenbausteine

V151 1.03

H=3HE (128,5mm), B=24TE (=121,6mm),
T=160mm (ohne Frontplatte und Stecker),
T=184mm (gesamt)

500g

2 x 32polig, DIN 41 612, Steckplatz 1 + 4

24V AC £10% / 320mA
24V DC £10% / 240mA

3V-Lithium-Batterie CRAA 6117, Fabr. Varta oder gleichwertig

ca. 5 Jahre (bei 25°C Umgebungstemperatur)
6 Wochen (bei 0...60°C Umgebungstemperatur)

MC 68 307; 15,36MHz; 16/32Bit

KD1000: 256kByte,
KD1001: 1MByte

batteriegepuffert, (Datenbausteine, AWL, Archivdaten),

128kByte (Firmware)
2048, davon 256 remanent (gepuffert)

64
Basis 10ms, 100ms,1s, 10s

128
0...999

32 (remanent)
0...65 535

64 (remanent)
0...99999h mit je einem parametrierbaren Grenzwert

1

32

gesamt max. 256 moglich
Uhrzeit/ Datum

max. 512 ansprechbar
PMC-Software (AWL), strukturiert
max. 256 -> RAM

max. 256 > RAM

2.1 CPU-Modul 8AE 8AA 8DE 8DA KD1000 KD1001.doc

21.1-11



1/0-Teil, digital

Anzahl der dig. Eingange
- Eingangsspannung

- Stromaufnahme

- Potentialtrennung

softwareseitige Codierungen
- Eingange

- Verzbgerungszeiten

Anzahl der dig. Ausgange
-Spannung

-Potentialtrennung

1/0-Teil, analog

8

24V AC/DC

5mA / Eingang

keine

Betrieb/Stérung umschaltbar
Ruhestrom / Arbeitsstrom umschaltbar
0...120 Sek. (softwareseitig einstellbar)

Anzeigemodul AZ21808 Adresse 1

Uerzdgerungszeit

B..1280 sek in A.5 sek—Schritten
E@: 8.8 =ek BETRI EB i
El: B.8 sek BETRI EB ARBEITSSTROM
E2: 8.8 =ek BETRI EB ARBEI TSSTROM
E3: A.A sek BETRI EB ARBEI TSSTROM
E4: 8.8 =ek BETRI EB ARBEI TSSTROM
E5: A.A =ek BETRI EB ARBEI TSSTROM
E6: 8.8 =ek BETRI EB ARBEI TSSTROM
EY: A.A =ek BETRI EB ARBEI TSSTROM

8, frei programmierbar

24V [ max. 0,5A

nicht geeignet zum direkten Schalten von kapazitiven Lasten oder Lampen.
Relaiskontakt, 2 Gruppen mit je 4 Ausgangen mit verschiedenen
Potentialen modglich

Anzahl der analogen Eingénge 8

Auflésung 10 Bit = 1024 Schritte

-MeRbereiche 0...10V Eing.impedanz 20 kQ, Genauigkeit + 0,3% Vv.E.
Ni 1000 0...100°C MeRstrom 0,5mA bei 0°C, Genauigkeit £ 0,5 °C
Ni 1000 -30...+70°C MeRstrom 0,5mA bei -30°C, nur AE2.0,
Genauigkeit + 0,5 °C
MeRbereich auf | Fiihlertyp in | aufschaltbare Fiihler
Analogmodul Programmier-
software
0...10Vv 0 Aktive Fihler 0...10V
Ni 1000 / 1 Ni 1000-Fuhler / DIN — Modulmatic Standardfiihler, z.B. TE1
0...100°C
5 Ni 1000 L&S, Ni 1000-Fihler mit Landis&Stafa-Kennlinie
7 Ni 1000 0...200°C (DIN), Modulmatic-Fiihler + Mef3bereichs-
erweiterung 0...200°C (ME1001)
Ni 1000 / 2 Ni 1000-Fuhler / DIN - Modulmatic Standardfiihler, z.B. TE1
—-30...+70°C
6 Ni 1000 L&S, Ni 1000-Fihler mit Landis&Stafa-Kennlinie
0/4...20mA 3,4 Fuhler fur Stromschleife 0...20mA oder 4...20mA
(nur RM1000)
V151 1.0 2.1 CPU-Modul 8AE 8AA 8DE 8DA KD1000 KD1001.doc
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-PotentialtrennungOptokoppler

Anzahl der Ausgange max. 8 / Regelmodul
Steckkarte AS1100
Anzahl der Ausgange 4
-Spannungsversorgung 24V AC/24V DC
-Potentialtrennung Optokoppler
-Ausgangsspannung 0...10V
-Auflésung 8 Bit (= 256 Schritte / 39mV)
-Ausgangsstrom max. 3mA / Ausgang (Sondertyp AS1100/001: max. 10mA/Ausgang)
Steckkarte AS1200
Anzahl der Ausgange 4
-Spannungsversorgung 24V DC
-Potentialtrennung Optokoppler
-Ausgangsstrom 0...20mA
Auflésung 8Bit (= 256 Schritte je 78uA)
Steckkarte AS1300
Anzahl der Ausgange 4
-Spannung 24V/ max. 0,5A;
nicht geeignet zum direkten Schalten von kapazitiven Lasten oder Lampen.
-Potentialtrennung Relaiskontakte, 1 Gruppe (bei Jumperstellung "KD")
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